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•��� ���� 	
 �� ����� � ���� ����� ������ �� ���� ���� ����� 
��  ���� ���� ����� �! "#���� . ��#� ����% &���� '(� �� )���� 
�� *+����� 	
 ,����� ������� :

•.�/,��� ���0� ���1��� ����� )'��( ���� ������ ������ ���� ���1��� 
������� �  45(� *��6�� � �� 78��� 	
 '(� 9� ������ ����� '��� 

�:��� ,��� ��� �������� � ;��� ������ ������ ��8���.  
•���/< ���1� ���� ������ �
���� ����� ���� ���1� .�����.'���� ������ 

�#�� =����� ���/���� :
�'��� ���� .����� – ���� ����� 7��6���� '��� ���� .
�'��� ���� �����–  ���� ����� >���� ,�%� 7�? ���� @�6�� 

�������.



المقطعات الكھربائية الساكنة
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الواحدمبد�ت الربع  ١.٣
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:بنية المقطع ١.٣.١.٢
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مبدأ العمل
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b -  وضعية وتوتر القاطعK1 ،

.a  شكل توتر الخرج ووضعية القواطع.

c   -  وضعية وتوتر القاطعK2



الخواص الساكنة للقواطع والتبديل 

•��� ����� �! ����� ������ ������� ����� 9���+� ������� ������� )Unidirectionnelle (� 
�B����� '#:/� N.P �#�� '���� :  

Uk1 - Uk2 = Ue

Ik1 + Ik2 = Is

• 4���� *+��/� ��������� �,���/� � ����<� ��#� �,����K1  45D�� �,����� K2 �4�A��� �#�� 
����# :Uk2 = - Ue

Ik1 = Is

•'������� ����< ��#� �,���� K1  4�A��� � �,����� K2 45D�� .�#� �! :
Uk1 =  UeIk2 =  Is

•J�� �! >��� ������ ,�
 ��1�� ��8�
 ���%� �,�����  K1�K2



•��D�6�� @���� �� ��  �,�? K1 ���� ��< 'D��� ��<� 'DC�� � '�1:� �� �,���� '��� �/< 
'�1:� �,���� K2 '#:� "#��� �! 	/��#� .K! �! �,���� K1 �? ��#� �� ������(�� �! 

����A������ ) )�� Mos  �! IGBT ,GTO , bipolair(  .�,����� K2 �? ��#� �� ������  
Diode . 4R��� =�/< �Q
 �,���� �
�6�� ����/� �60�� ������ ������� ������� 	
 '#:�� N.NS   
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أشكال ا�مواج خ�ل مراحل العمل
للمقطع التسلسلي 



المطلوب دراسة وفھم آلية عمل المقطع التسلسلي •

في ملف المسائل العملية ٦-٥-٤- ٣-٢-١المسائل •

تصميم مقطع تسلسلي وفق المعاد%ت الواردة في العرض •
%ستطاعة وتوتر دخل وتوتر خرج يحددھا الطالب 

المتوفرة  النمذجةھذا المقطع بأحد برامج  نمذجة•
)MATLAB- PSIM- ETAP…..(


